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Trigonométriel

Quelques formules trigonométriques.

x || sin(z) | cos(z) | tan(z) | cotan(x)
0 0 1 0 X
™ eZ 9
O I S ! 0 -
3 1 0 X 0

$/ ;l lt-

. ——
Sion a6 = (e;,OM) et que = est une mesure de 6, on a :

cos(z) = cos(f) = OC (abscisse de M) ;

sin(x) = sin(f) = OS (ordonnée de M) ;

tan(z) = tan(0) = I

(ordonnée de T')
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Tour complet : cos(z + 2m) = cos(x) ; sin(z + 27) = sin(x)

Symétrie / (Ox) : cos(—z) = cos(z) ; sin(—z) = —sin(x) ; tan(—z) = — tan(x)

Symeétrie / (Oy) :  cos(m —x) = —cos(z); sin(m — z) = sin(x); tan(r — z) = — tan(x)

Symétrie / O : cos(m+x) = —cos(x); sin(r+z) = —sin(z); tan(m + x) = tan(z)

Symétrie / A : cos (3 — ) =sin(z); sin (3 —x) =cos(z); tan (3 — ) = cotan(x)

Quart de tour : cos (3 + ) = —sin(z); sin(% +z) =cos(z); tan (% 4 x) = —cotan(z)
1

cos?(z) +sin®(z) =1 ; o2 () =1+ tan?(z) ; 2 () = 1+ cotan?(x)

Forvmules d'addition

cos(a + b) = cos(a) cos(b) — sin(a) sin(b) ;
sin(a + b) = sin(a) cos(b) + cos(a) sin(b) ;

tan(a) 4 tan(b)

tan{a +8) = 7 () tan(®) |

cos(a — b) = cos(a) cos(b) + sin(a) sin(b)
sin(a — b) = sin(a) cos(b) — cos(a) sin(b)

tan(a) — tan(b)

tan(a — b) = 1 + tan(a) tan(b)

cos(2z) = cos?(z) — sin?(x) = 2cos?(x) — 1 = 1 — 2sin’(z) ;
sin(2z) = 2cos(x)sin(x) ; tan(2z) = %
cos?(z) = 1+ c;s(2x) ; sin?(z) = 1- c;s(?x)
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sin(a) sin(b) = f%

cos(a) cos(b) = 1 [cos(a + b) + cos(a — b)]

sin(a) cos(b) = 3 [sin(a + b) + sin(a — b)]

[cos(a + b) — cos(a — b)]

cos(p) + cos(q) = 2 cos (E52) cos (252) cos(p) — cos(q) = —2sin (EE2) sin (252)

sin(p) + sin(g) = 2sin (252) cos (252) sin(p) — sin(q) = 2 cos (254) sin (252)
Forvmulles d'ane moitiz

. - e 1— ¢t . 2t 2t
Si ¢t =tan (%) est défini, cos(z) = e sin(x) = e tan(z) = T (pour t # +1)
Exponentielle imaginaire el = cos(#) + isin(0)
0 | ,—i0 0 _ ,—i0

Formules d’Euler cos(f) = % sin(f) = € 216

Formule de Moivre (el?)" = ent?
q: b b hri s .

{ y = arcsin(x) { x = sin(y) { y = arccos(x) { x = cos(y) { y = arctan(x) { x = tan(y)

x €[-1,1] yel[-2,2] x €[-1,1] y € [0, 7] zeR yel-Z,2]

@/ .

Vz € R, cos’'(z) = —sin(x) Vz € R, sin’(x) = cos(x)

-1 1
—— Vzg]—-1,1], arcsin’(z) = ———
Vice e el =0

Vz €] —1,1], arccos’(z) = =

V2 € Dyan, tan’(x) = 1 + tan?(x)
1

Vz € R, arctan’(z) = a2
x

cos(x) =cos(xg) & Tke€Z,x=z9+2kr ou Ik €Z,x=—xg+2kn
sin(z) = sin(x)

tan(zr) = tan(zg) < Ik e€Z,x=x9+knr

Formulaire disponible & 1’adresse suivante : http://mpsi.daudet.free.fr/.

& dke€Z,x=x9+2knr ou Jke€Z,x=m—x9+2km

N’hésitez pas & me poser tout type de question sur un point qui ne vous parait pas clair par mail & I’adresse abbrug@gmail.com.
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